
題目名稱: GPS空間內插高程速度場                                                              組員:許仁瑋、蕭士傑 

系統網址: https://pipi.shinyapps.io/final/ 

台北市 GPS時序資料下載：https://drive.google.com/open?id=13QcqlPk1CsjUWNocJE-MCGKs3U670UFO 

動機、目的:GPS連續觀測資料可藉由每年進行定期性、重複性的大區域觀測，偵測微小地殼變形訊號，本系統利用台北市高程方

向速度場資料，目的在於了解台北市各地區地表高程變形，利用空間內插進行高程速度場之推估。 

功能、說明與畫面: 

一、Upload上傳資料頁面 

本系統較期中報告改進可同時將多筆 GPS測站資料匯入，從 Dataset可檢視資料內容，透過 select選單可以選擇要查看的測站

資料。Time series plot欄位可以了解所選取的測站在各個時間內資料變化情形，而利用左邊的 Display可以點選所要呈現的資料類

型，是要呈現水平的 E、N坐標變化，抑或是垂直的高程變化，若要進一步篩選資料，可以點選 Filter data功能選擇信賴區間進行。 

 

二、All GPS stations Map檢視所有上傳 GPS測站基本資料 

All GPS stations Map將前面所匯入的各測站資料進行平均值計算的動作，了解資料變動情況。在 All GPS Stations Map部分可

以得知各測站的分布位置(E、N、H)，並顯示各點的高程速度場(height v)、平面速度場(Ev、Nv)。 

 

三、Interpolation進行高程速度場的空間內插 

1. 空間內插方法 

本系統提供Kriging和 IDW的空間內插方法，可透過內插的速度場模型顏色變化檢視在台北市中各地區每年上升或下降情形，

並可自行調整空間內插方法的參數，例如克利金的 model、cutoff、sill、range、nugget及 IDW的 power等等。 

                  

2.點估計 (Point Estimation) 

Point Estimation的功能，輸入坐標進行查詢，例如系統預設值為台大的座標，點選 Start to estimate後可以在地圖中看到一個

紅點，其為所輸入座標的位置，而畫面最下面也可以看到該坐標的高程變化程度及精度。 
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